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1 

"Essuie-glace de vehicuie comportant un bras et un 
connecteur d'articulation realises d'une piece par moulage en 

matiere plastique." 

L'inyention propose un essuie-glace de vehicuie 
5 automobile qui comporte . un balai d'essuyage de faible- 
enconnbrement vertical qui est monte artlcule a Textrennite d'un 
bras d'entraTnement. 

LMnvention propose plus particuiierement un essuie-glace 
de vehicuie automobile qui comporte un balai d'essuyage monte 
10 artlcule a !'extr6mite longitudinale avant d'un bras d'essuie-glace 
autour d'un axe transversal horizontal par Tintermediaire d'un 
connecteur, 

du type dans lequel le connecteur comporte un corps 
globaiement horizontal dont la face inferieure porte des crochets / 

15 de fixation a un element de structure du balai qui porte la raclette \ 
du balai, - li 

du type dans lequel la face superieure du corps du < 
connecteur porte des moyens d'articulation avec I'extremite du.,? 
bras autour de Taxe transversal d'articulation, 

20 du type dans lequel Textremite du bras comporte un dosJ] 

qui. s'etend sensiblement horizontalement au-dessus du 
connecteur et qui porte des moyens d'articulation du connecteur 
autour de Taxe transversal d'articulation, 

du type dans lequel les moyens d'articulation du 

25 connecteur avec Textremite du bras comportent au moins un pivot 
d'axe transversal coaxial a I'axe transversal d'articulation, qui 
s'etend transversalement depuis une face laterale d'un premier 
element de support assocle appartenant a Textremite du bras 'ou 
au connecteur, et qui est apte k etre regu dans un logement 

30 complementaire realise dans un deuxieme element de support 
associe appartenant au connecteur ou a I'extremite du bras, 
respectivement, 

et du type dans lequel le premier efement de support et/ou 
le deuxieme element de support comportent des elements 



deformables elastiquement pour permettre IMntroduction du pivot 
dans le logement associe et provoquer le verrouillage radial 
automatique du pivot dans le logement. 

Selon une conception visant a realiser des essuie-glace de 

5 falble hauteur, la structure articulee du balai d'essule-glace qui 
porte la raclette ou lame d'essuyage est supprimee et ce sont des 
elements de renfort structurels qui sont associees a la lame 
d'essuyage souple pour constituer le balai d'essuie-glace 
proprement dit, aussi appele "flat-blade". 

10 Le balai d'essuyage est entraine en balayage alterne sur la 

vitre a essuyer par un m6canisme d'entrainement conventionnel 
qui comporte un bras d'entrainement du balai. Du fait de la forme 
complexe de la vitre a essuyer, le balai est monte articule autour 
d'un axe transversal par rapport au bras d*entrainement, par 

i5 Tintermediaire d'un connecteur d'articulation. 

Selon un mode de realisation connu, le connecteur est fixe 
au balai par rintermediaire des elements structurels, et il est 
monte articule par rapport au bras autour d'un axe. transversal 
d'articulatlon. 

20 Un tel connecteur permettant de relier un balai de faible 

hauteur a Pextr§mite d'un bras d'entraTnement est decrit dans le 
document WO-A-02. 34592, et il consiste en line plaque metallique 
mise en forme par pliage de maniere a comporter des nrioyens de 
fixation aux 6l6ments structurels du balai, des moyens 

25 d'articulation avec le bras d'essuie-glace, et des moyens pour 
guider le connecteur par rapport au bras d'essuie-glace autour de 
Taxe d'articulation. 

L'extremite du bras a laquelle le connecteur est articule 
comporte des elements deformables elastiquement qui permettent 

30 un assemblage du connecteur avec l'extremite du bras 
relativement aisS, aussi appele "clipsage". 

Pour realiser les fonctlons de fixation au balai d'essuyage 
et d'articulation avec Textremite du bras, les differentes parties du 
connecteur ont chacune une forme specifique, ce qui rend la 



realisation du connecteur par pliage relativement complexe, et 
augmente son cout de fabrication. 

L'invention a pour but de proposer un essuie-glace pour 
lequel le connecteur est realise par des. moyens de realisation 

5 presentant un faibie cout. 

Dans ce but, l'invention propose un essuie-glace du type 
decrit prdcedemment, caract6rise en ce que le premier. element 
de support et le deuxieme element de support sont realises venus 
de matiere par moulage en matlere plastique avec le bras ou le 

10 connecteur respectivement. 

Selon d'autres caracteristiques de Tinvention -: . 

le bras comporte des moyens pour positlonner 
longitudinalement le connecteur par rapport a Textremite du bras^ 
avaht Tintroduction du pivot dans le logement associe ; ■ :^ 

15 - I'extremite du bras comporte deux nervuresji 

transversales verticales qui relient les deux joues laterales de^^ 
Textremite du bras et qui sont reparties longitudinalement pari 
rapport au dos du bras de maniere que le connecteur s'etendes 
longitudinalement entre les nervures transversales lorsqu'il est ery, 

20 position mont66 entre les joues de Textremite du bras ; \? 

- le connecteur comporte une portion en forme de rampe 
qui est apte k coop6rer avec le bord inferieur d'uno nervure pour 
posltionner longitudinalement le connecteur avant I'lntroduction 
du pivot dans le logement ; 

25 - le connecteur et le bras comportent des moyens de 

limitation de {'amplitude du pivotement du balai, et du connecteur, 
par rapport au bras, autour de Taxe transversal d'articuiation ; 

- le connecteur comporte au moins une nervure dont une 
surface superieure vient en butee centre la face inferleure du dos 

30 de I'extremite du bras pour une position angulaire extreme du 
balai par rapport au bras ; 

- au moins une nervure transversale du bras s'etend 
verticalement vers le bas de maniSre que Ta face superieure de la 



raclette vienne en butee centre le bord inferieur de la nervure, 
pour une position angulaire extreme du balai par rapport au bras ; 

- le deuxieme element de support comporte une pince 
eiastique dont les faces internes en vis-a-vis des branches de la 

5 pince comportent chacune une portion coricave qui delimite en 
partie le logement, et dont les branches sont globalement 
articulees autour d'un axe transversal de maniere a s'ecarter pour 
permettre rintroduction du pivot dans le logement ; 

- les branches de la pince eiastique s'etendent 
10 globalement verticalement de maniere que le pivot soit apte a etre 

introduit verticalement dans le logement associe ; 

- le deuxieme element de support consiste en une joue 
longitudinale verticale qui comporte un orifice transversal de 
section circulaire delimitant le logement ; 

15 - la joue comporte une portion en forme de rampe qui 

s'etend depuis le bord longitudinal libre de la joue jusqu'a Torifice 
transversal, sur laquelle s'appuie le pivot lors de son introduction 
dans le logement, pour provoquer la deformation des Elements 
deformables elastiquement ; 

20 - la joue est deformable elastiquement ; 

- rextremit§ libre du pivot est chanfreinee et est apte a 
cocperer avec !a portion en forme de rampe de la joue lors de 
rintroduction du pivot dans le logement ; 

- le deuxieme element de support comporte une face 
25 laterale longitudinale verticale avec laquelle coopere une face 

longitudinale verticale en vis-a-vis appartenant au premier 
element de support pour le guidage en rotation du connecteur par 
rapport a Textremite avant du bras ; 

- le deuxieme element de support comporte une face 
30 laterale longitudinale verticale avec laquelle coopere une face de 

guidage longitudinale verticale en vis-a-vis appartenant a une 
nervure pour le guidage en rotation du connecteur par rapport a 
Textremite avant du bras ; 
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- le deuxieme element de support comporte au moins une 
joue. longitudinale verticale, dont la. face, laterale en vis-a-vis du 
premier element de support associe fait saillie transversalement 
par rapport a la pince pour former une surface de guidage en 

5 .rotation ; . 

le conriecteur comporte deux, joues longitudinales 
. verticales reparties longitudinalement de part et d'autre de la 
pince, et les faces lat^rales des joues, formant les surfaces de 
' guidage s'etendent longitudinalement de part et d^autre du corps 
10 du connecteur ; 

- le premier element de support et la nervure sont repartis 
transversalement de part et d'autre du deuxifeme element de. 
support ; 

- le premier element de support est un element du^. 
15 connecteur, et le deuxieme element de support est une partle d^ 

Pextremite du bras ; 

: la nervure est une partie du connecteur ; 

- le premier element de support est un element des' 
rextr6mite du bras, et le deuxieme ei.ement de support est une 

20 partle du connecteur ; . 

- ia nervure est une partie de I'extremite du bras ; 

- le connecteur et I'extremite du. bras sont chacun 
sym6trlques par rapport k un m§me plan longitudinal vertical 
median. , de manl^re que le connecteur comporte deux premiers 

25 Elements de support ou deux deuxidmes Elements de support, et 
. i'extremite du bras comporte deux deuxiemes elements de support 
ou. deux premiers elements de support respectivement ; 

- la nervure est agenc§e transversalement entre deux 
deuxiemes elements de support. 

30 D'autres caracteristlques et avantages de I'invention 

apparaTtront a . la lecture de la description detaillee qui suit pour la 
comprehension, de laquelle on se reportera aux figures annex§es 
parmi lesquelles : 
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- la figure 1 est une representation sch^matlque en 
perspective eclatee d'un essuie-glace comportant un bras et un 
connecteurs conformes a I'lnventlon ; 

- la figure 2 est une vue de dessous du bras 
d'entrainement represente h la figure 1 ; 

- la figure 3a est un detail a plus grande 6chelle avec 
arrachement du connecteur. et de l'extr§mit§ avant du bras, qui 
sont representes avant leur assemblage ; 

- la figure 3b est une section suivant un plan transversal 
vertical passant par I'axe d'artlculation du connecteur et du bras, 
representes en positon nnontee ; 

- la figure 3c est une section suivant un plan horizontal 
de la figure 3b ; 

- les figures 4a k 4c sont des vues similalres aux vues 3a 
a 3C, representant une variante de realisation de I'invention ; 

- les figures 5a k 6c sont des vues similalres aux vues 3a 
a 3C, representant une variante de realisation de I'invention ; 

- les figures 6a a 6c sont des vues similaires aux vues 3a 
a 3C, representant une autre variante de realisation de 
I'invention ; 

- la figure 7a est une section suivant un plan longitudinal 
vertical median de I'extremitc avant du bras et du connecteur 
suivant une autre variante de realisation de I'invention ; et 

- les figures 7b et 7c sont des vues similaires a celle de 
la figure 7a, representant les moyens de limitation de I'amplitude 
de picotement du connecteur par rapport k l'extr§mite du bras. 

Pour la description de I'invention, on adoptera a titre non 
limitatif les orientations verticale, longltudinale et transversale 
selon le repkte V, L. T lndlqu§ aux figures. 

On adoptera aussi I'orientation d'arrlere en avant comme 
etant la direction longltudinale et de drolte k gauche en se 
reportant k la figure 1. 
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Dans la description qui va suivre, des eiements identiques, 
similaires :Ou analogues seront designes par les memes chiffres 
de reference. . .. , 

On a repr6sente a la figure 1.un balai d*essuyage 20 
-5 .destine a etre monte a rotation autour d'un axe A transversal a 
I'extremit6 longitudinale avant libre 22a d'un bras d'essuie-glace 
22 par Tintermediaire d'un connecteur 24. 

Le balai d'essuyage 20. comporte une raclette 26 
s'etendant longitudinalement, qui est constituee dans sa partie. 
10 Inferieure d'une lame 28 destlnee a frotter cpntre la vitre a. 
essuyer, dans sa partie superieure d'un talon de fixation 30, et 
d'une bande 32 formant charniere qui relie la lame 28 au talon 30.. 

Le balai d'essuyage 20 comporte aussi des vertebres de , 
rigidification 34 qui sont chacune regues dans une rainure 36 1^ 
15 complementaire realisee dans un bord lateral. 30a du talon 30; .^u. 

Les vertebres 34 sont congues de maniere a assurer une ^, 
rigidite au balai d'essuyage 20 permettant dd . repartir {'effort 4; 
d'appui de la raclette 26 contre la vitre a essuyer sur toute sa ^. 
longueur. 

20 Comme on peut le voir plus en detail notamment a la figure i . 

3a, le connecteur 24 comporte un corps 38 qui consiste 
globalement en une pliaqae plane quf s'etend horizontalement au- 
dessus du talon 30 de la raclette 26 et dont la face Inferieure 381 
porte des moyens de fixation du connecteur 24 au balai 

25 d'essuyage 20. 
V ' ' ■ Ces moyens de fixation consistent en deux crochets 40 qui 
s'etendent verticalement vers le bas le long de chaque bord 
lateral du corps 38, et dont rextremite inferieure libre . 40i est 
recourbee horizontalement vers Tinterieur du connecteur 24 de 

30 maniere que chaque crochet 40 est apte a recevoir le bord 
longitudinal externe 34e d'une vertebre 34 pour realiser le 
positionnement vertical et transversal du connecteur 24 par 
rapport au balai 20. 



t I 



7 

Dans ia description qui va suivre, des elements identiques, 
similaires ou analogues seront designes par les m§mes chiffres 
de reference. 

On a represente a la figure 1 un baiai d'essuyage 20 
5 destine a etre monte a rotation autour d'un axe A transversal a 
I'extremite longitudinale avant libre 22a d'un bras d'essuie-glace 
22 par I'intermediaire d'un connecteur 24. 

Le balai d'essuyage 20 comporte une raclette 26 
s'etendant longitudinalement, qui est constitute dans sa partie 
10 inferieure d'une lame 28 destinte k frotter centre la vitre a 
essuyer. dans sa partie sup6rieure d'un talon de fixation 30, et 
d'une bande 32 formant charniere qui reire la lame 28 au talon 30. 

Le balai d'essuyage 20 comporte aussi des verttbres de 
rigidification 34 qui sont chacune regues dans une rainure 
15 complementaire realisee dans un bord lateral du talon 30. 

Les vertebres 34 sont congues de maniere a assurer une 
rigidite au balai d'essuyage 20 permettant de repartir I'effort 
d'appui de la raclette 26 centre la vitre a essuyer sur toute sa 
longueur. 

20 Comme on peut le voir plus en detail notamment d la figure 

3a, le connecteur 24 comporte un corps 38 qui consiste 
globalement en une plaque plane qui s'6tend horizontalement au- 
dessus du talon 30 de la raclette 26 et dont la face inferieure 38i 
porte des moyens de fixation du connecteur 24 au balai 

25 d'essuyage 20. 

Ces moyens de fixation consistent en deux crochets 40 qui 
s'6tendent verticalement vers le bas le long de chaque bord 
lateral du corps 38. et dont I'extremite inferieure libre est 
recourbee horizontalement vers I'interieur du connecteur 24 de 

30 maniere que chaque crochet 40 est apte a recevoir le bord 
longitudinal externe d'une vertebre 34 pour realiser le 
positionnement vertical et transversal du connecteur 24 par 
rapport au balai 20. 



Le positionnement longitudinal du connecteur 24 par 
rapport au balai 20 est realise par rintermediaire d'un bossage de 
positionnement (non represents) qui s'etend transversalement 
depuis une face interne d'un crochet 40 et qui est apte a etre regu 
5 dans une encoche complementalre de la vertebre 34 associee. . 

Le corps 38 du connecteur 24 porte sur sa face superieure 
38s des moyens d'articulation 46a autour de Paxe transversal A 
d'articulation, qui sont aptes h coop6rer avec des moyens 
d'articulation 46b compl6mentaires.de Textremite longitudinale 
10 avant 22a du bras 22. 

Comme on peut le voir a la figure 2, le bras 22 s'etend 
^ globalement longitudinalement, il est de section transversale 
verticale en U, et comporte un dos superieur 48 horizontal et deux 
joues laterales 50 qui s'^tendent verticalement vers le bas depuis~f 
15 las bords lat^raux du dos superieur 48. 

L'extremite longitudinale arrifere 22b du bras 22 est-f 
conformee de maniere k recevoir une tete d'entraTnement (non t 
representee) en rotation autour d'un axe vertical. 7 
Comme on peut le voir plus en detail ^ la' figure 1, * 
20 I'extr^mitd avant 22a du bras 22 est conformee de maniere que . 
lorsqu'elle est reli§e au connecteur 24, ce dernier est entierement 
recouvert par Textr^mit^ avant 22a du bras 22. 

Pour cela, lorsque le connecteur 24 est en position montee 
sur l'extremite avant 22a du bras 22, le dos 48 de l'extremite 
25 avant 22a s'etend au-dessus du connecteur 24, les joues laterales 
50 de l'extremite avant 22a du bras 22 s'etendent de part et 
d'autre du connecteur 24, et la distance de celui-ci. De plus, le 
dos superieur 48 est prolonge vers I'avant par une joue 
transversale globalement verticale 52 qui s'etend en avant du 
30 connecteur 24. 

Le bras 22 comporie aussi un certain nombre de nervures 
de renfort 54 qui relient les joues laterales 50 entre-elles et au 
dos 48, et qui sont reparties dans la partle centrale 22c du bras 
22 de maniere h procurer au bras 22 une rigidites suffisantes 
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Enfin, le dos superieur 48 de Textremite avant 22a du bras 
22 porte a sa face Inferieure 481 les moyens d'articulation 46b qui 
cooperent avec les moyens d'articulation 46a du connecteur 24. 

Comme on Ta represente aux figures 3a a 6c, les moyens 
5 d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec I'extremite avant 
• 22a du bras 22 comportent au moins un pivot 56 cylindrique, de 
section circulaire et d'axe transversal confondu avec Taxe 
transversal A d'articulation, 

Le pivot 56 est porta a au moins une de ses extremites 
10 transversales 56a, 56b par un premier element de support 58 
associe, de maniere que le pivot 56 s'etende transversalement 
depuis une face laterale 58a du premier element de support 58. 

Les moyens d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec 
I'extremite avant 22a du bras 22 comportent aussi au moins un 
.15 deuxieme element de support 60 dans lequel est realise un 
logement 62 complementaire du pivot 56, permettant de realiser 
le guidage en rotation du connecteur 24 par rapport a Textremite 
avant 22a du bras 22 autour de I'axe transversal A d'articulation. 

Le premier element de support 58 et le deuxieme element 
20 de support 60 sont agences de maniere que le premier element de 
support 58 appartienne soit au connecteur 24, soit a Textremite 
avant 22a du bras 22, St de maniere que le deuxieme element de 
support 60 appartienne soit a I^extremite avant 22a du bras 22, 
soit au connecteur 24 respectivemeht. 
25 Enfin, le premier element de support 58 et/ou le deuxieme 

element de support 60 comportent des elements qui sont aptes a 
se deformer elastiquement pour permettre I'introduction du pivot 
56 dans le logement 62 associe, et pour provoquer le verrouillage 
radial automatique pivot 58 dans le logement 62, 
30 Ces elements deformables elastiquement permettent un 

emboTtement elastique du pivot 56 dans le logement 62 associe, 
et done un assemblage aise du connecteur 24 avec le bras 22 qui 
est aussi appele "clipsage". 



Enfin, le dos sup§rieur 48 de rextr§mit6 avant 22a du bras 
22 porte ^ sa face inf§rieure 48i les moyens d'articulation 46b qui 
coop6rent'avec les moyens d'articulation 46a du cbniiecteur 24, 

Comme on I'a represente aux figures' 3a d 6c, les moyens 
d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec Textremite avant 
22a du bras 22 comportent au moins un pivot 56 cylindrique, de 
section circuiaire et d'axe transversal confondu avec I'axe 
transversal A d'articulation. ' ■ . 

Le pivot 56 est porte a au moins une de ses extr^mites 
transversales 56a par un premier Element de support 58 associe, 
de mani^re que le pivot 56 s'6tende transversalement depuis une 
face Iat6rale 58a du premier element de support 58. 

Les moyens d'articulation 46a, 46b du connecteur 24 avec 
I'extr^mit^ avant 22a du bras 22 comportent aussi au moins Un 
deuxieme §l6ment de support 60 dans lequel est r§alis6 iin 
logement 62 compl§mentaire du pivot 56, permettant de realisir 
le guldage en rotation du connecteur 24 par rapport a rextremite 
avant 22a du bras 22 autourde I'axe transversal A d'articulation? 

Le premier element de support 58 et le deuxieme element 
de support 60 sont agences de maniere que le premier element ^"e 
support 58 appartienne solt au connecteur 24, soit a I'extremite 
avant 22a du bras 22, et de maniere que le deuxieme element de 
support 60 appartienne soit in I'extremite avant 22a du bras 22. 
soit ati connecteur 24 respectivement. 

Enfin, le premier element de support 58 et/ou le deuxi6me 
6l6ment de support 60 comportent des elements qui sont aptes § 
se deformer elastiquement pour permettre I'introduction du pivot 
56 dans le logenrient 62 associe, et pour provoquer le verrouillage 
radial automatique pivot 58 dans le logement 62. 

Ces elements deformables elastiquement permettent un 
emboTtement elastique du pivot 56 dans le logement 62 associe, 
et done un assemblage aise du connecteur 24 avec le bras 22 qui 
est aussi appele "clipsage". 



Conformement a invention, le premier element de support 
58 et le deuxleme element de support 60 sont realises venus de 
matiere par moulage en matiere plastique avec le bras 22 ou avec 
le connecteur 24 respectivement. 
-5 Le. moulage. en . matiere .plastique .est. un . proc6de 

permettant de rdallser un element de formes complexes avec un 
cout et des contraintes de fabrication reduits. 

Puisque, le connecteur 24 et le bras 22 consistent chacun 
en un seul element, Tassemblage de Tessuie-glace est alors 
10 simplifie, le montage du connecteur 24 avec le bras 22 
s'effectuant par emboTtement elastique. 

Seion un mode de realisation prefere de Tinvention, le 
connecteur 24 et Textremite avant 22a du bras 22 sont chacun 
symetriques par rapport a un meme plan P longitudinal vertical 
15 median, de maniere qu'ils comportent chacun deux premiers 
elements de support 58 ou deux deuxiemes elements de support 
60 respectivement. 

Dans la description qui va sulvre, on fera reference a un 
seul premier element de support 58 et a un seul deuxieme 
20 element de support 60, cependant, 11 sera compris que cette 
description s'applique egalement a Tautre premier element de 
support 58 et a I'au-tre deuxieme element de support 60. 

Seion un premier mode de realisation de Tinvention, 
represents aux figures 3a a 3c, le deuxieme element de support 
25 60 est un element du connecteur 24, et done le premier element 
de support 58 est un element de Textremite avant 22a du bras 22. 

Le deuxieme element de support 60 comporte une pince 
elastique 64 dont les branches 66 s'etendent verticalement vers le 
haut depuis le bord lateral du corps 38 et sont articulees autour 
30 d'un axe transversal globalement situe en dessous de Taxe 
transversal A d'articulation du balai 20 par rapport au bras 22. 

Les faces internes en vis-a-vis 661 des deux branches 66 
comportent chacune, k proximite de la base de la branche 66 
associee, une portion concave 68 qui delimite en partle le 
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Conformement a Tinvention, le premier element de support 
58 et le deuxieme element de support 60 sont realises venus de 
matiere par moulage en matiere plastique avec le bras 22 ou avec 
le connecteur 24 respectivement, , . 

5 Le moulage en matiere plastique est un precede 

permettant de realiser un element de formes complexes avec un 
cout et des contraintes de fabrication reduits, 

Puisque, ie connecteur 24 et le bras 22 consistent chacun 
en un seul element, Tassemblage de Tessuie-glace est alors 
10 simplifie. le montage du connecteur 24 avec le bras 22 
s'effectuant par emboTtement elastique. 

Selon un mode de realisation prefere de Tinvention, le 
connecteur 24 et I'extremite avant 22a du bras 22 sont chac^un 
symetriques par rapport a un meme plan longitudinal vertical 
15 median, de maniere quMIs compbrtent chacun deux premiers 
elements de support 58 ou deux deuxiemes elements de supp^brt 
60 respectivement. 

Dans la descrijDtion qui va survre, on fera reference a^tun 
seul premier element de support 58 et a un seul deuxieme 
20 element de support 60. cependant, ii sera compris que cette 
description s'applique egalement a I'autre premier Element de 
support 58 et a I'autre deuxieme element de support 60. 

Selon un premier mode de realisation de Tinvention, 
repr6sente aux figures 3a a 3c, le deuxieme element de support 
25 60 est un element du connecteur 24, et done le premier element 
j de support 58 est un element de I'extr^mite avant 22a du bras 22. 

Le deuxidme element de support 60 comporte une pince 
elastique 64 dont les branches 66 s'etendent verticalement vers le 
; haut depuis le bord lateral du corps 38 et sont articulees autour 
30 • d'un axe transversal globalement situe en dessous de Taxe 
: transversal A d'articulation du balai 20 par rapport au bras 22. 

Les faces internes en vis-a-vis des deux branches 66 
: comportent chacune, a proximite de la base de la branche 66 
I associee, une portion concave 68 qui dellmite en partie le 



logement 62, et au niveau de Textremite superieure libre de la 
branche 66 associee, une portion en forme de rampe 70 parallele 
a la direction transversale, sur laquelle le pivot 56 s"appuie lors 
de son introduction dans le logement 62 pour provoquer 
5 Tecartement d^ la branolie 66 associee. 

Ainsi, lors du montage du connecteur 24 avec le bras 
d'essuie-glace 22, le pivot 56 est Introduit dans le logement 62 
associe par un mouvement vertical vers le bas, et 6tant donne 
que Textremite avant 22a du bras 22 a globalement la forme d'une 
. 10 coque ouverte a sa partie inferieure, ce type de mouvement paraTt 
naturel pour la personne qui assemble le connecteur 24 avec le 
bras 22. 

Selon ce mode de realisation, I'extremite avant 22a du bras 
22 comporte un seul pivot 56 qui s'etend transversalement entre 

15 les joues laterales 50 du bras 22 de maniere que chaque 
extremite 56a, 56b du pivot 56 solt associee a Tun des deux 
deuxiemes elements de support 60 et soit re^ue entre les 
branches 66 d'une pince elastique 64. 

Conformement a ce mode de realisation, le pivot 56 est 

20 relie au bras 22 par Tintermediaire de deux ailes lohgitudinales 76 
qui s'etendent verticalement vers le bas depuls la face inferieure 
48i du dos 48, qui torment chacune un premier element de 
support 58, et dont les faces longitudinales verticales en vis-a-vis 
58a portent le pivot 56. 
. 25 Les deux ailes longitudinales 76 sont agencees 

transversalement entre les joues laterales 50 du bras 22, et de 
maniere a s'etendre de part et d'autre du connecteur 24 lorsqu'il 
est en position montee sur le bras 22. 

Par ailleurs, pour augmenter la rigidite des deux ailes 76, 

30 celles-ci sont reliees a chacune de leurs extremites longitudinales 
76a, aux joues laterales 50 du bras 22 par Tintermedialre de 
nervures 82. 

Selon un autre mode de realisation' represents aux figures 
4a a 4b, le premier element de support 58 est agence 
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logement 62, et au niveau de Pextremite supSrieure libre de la 
branche 66 associee, une portion en forme de rampe 70 parallele 
a la direction transversale, sur Isiquelle le pivot* 56 s'appuie lors 
de son introduction dans le logement 62 pour provoquer 

5 r^cartement de la branche 66 associee. 

Ainsi, lors du montage du. connecteur 24 avec le bras 
d'essjjie-glace 22. le pivot 56 est introduit dans le logement 62 
associe par un mouvement vertical vers le bas, et etant ddnne 
que Textremite avant 22a du bras 22 a globalement la forme d'une 

10 coque ouverte a sa partie inferieure, ce type de mouvement paraTt 
naturel pour la personne qui assemble le connecteur 24 avec le 
bras 22. 

Selon ce mode de realisation, I'extremite avant 22a du bras 

. . . • i^. 

22 comporte un^ seul pivot 56 qui s'etend transversalement enfre 
15 les joues laterales 50 du bras 22 de maniere que chaque 
extremity 56a du pivot 56 soit associee a Pun des deux deuxiemes 
elements de support 60 et soit regue entre les branches 66 d'une 
pince elastique 64. 

Conformement a ce mode de realisation, le pivot 56 est 
20 relie au bras 22 par Tintermediaire de deux ailes longitudinales 
qu\ s'etendent verticalement vers le bas depuis la face inferieure 
48i du dos 48, qui forment chacune un premier element de 

• support 58, et dont les faces longitudinales verticales en vis-a-vis 
58a portent le pivot 56. 

25 Les deux ailes longitudinales sont agencees 

transversalement entre les joues laterales 50 du bras 22. et de 
maniere a s'etendre de part et d'autre du connecteur 24 lorsqu'il 

* est en position montee sur le bras 22. 

Par ailleurs, pour augmenter la rigidite des deux ailes, 
30 . ceiles-ci sont reliees a chacune de leurs extremites 
' longitudinales, aux joues laterales 50 du bras 22 par 

I'intermediaire de nervures 82. 
; Selon un autre mode de realisation represente aux figures 

. 4a a 4b, le premier element de support 58 est agence 
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transversalement a proximite du plan P longitudinal vertical 
median de i'extremite avant 22a du bras 22, de maniere que les 
• deux ailes 76 de Textremite avant 22a du bras 22 soient agencees 
transversalement entre les deux deuxiemes elements de support 
5 60, et le . pivot 56 . associe s'etend transversalement vers 
Texterieur du bras 22 depuis la face laterale externe 58a du 
premier element de support 58. 

Selon une variante de realisation de I'invention, 
representee aux figures 5a a 5c, le deuxieme element de support 
• 10 60 consiste en une joue longitudinale qui s'etend .yerticaiement 
vers le haut depuis la face superieure 38s du corps 38, et qui 
comporte un orifice transversal 72 qui delimite le logement 62. 

^introduction du pivot 56 dans le logement 62 s'effectue ici 
aussi par un mouvement vertical vers le bas du bras 22 par 
15 . rapport au connecteur 24. De ce fait, la paroi cylindrique 
transversale de Torifice transversal 72 empeche Tintroductlon du 
pivot 56 dans le logement 62. 

C*est pourquoi le deuxieme elenient de support 60 est 
d§formable elastiquement, et il comporte une portion en forme de 
20 rampe 74, inclinee par rapport au plan longitudinal vertical du 
deuxieme element de support 60, et qui s'etend verticalement 
depuis le bord longitudinal superieur 60s du deuxieme element de 
support 60, jusqu'a la paroi cylindrique de I'orifice transversal 72, 
Lors de son introduction dans le logement 62, le pivot 56 
25 s'appuie sur la portion en forme de rampe 74, provoquant la 
deformation du deuxieme element de support 60, principalement 
de la portion en forme de rampe 74 qui s'escamote 
transversalement pour le passage du pivot 56. 

De plus, I'extremite 56a du pivot 56 qui s'appuie sur la 
30 portion en forme de rampe 74 est chanfreinee de maniere 
complementaire a la portion en forme de rampe 74. Cette portion 
chanfreinee coopere avec la portion en forme de rampe 74 pour 
provoquer la deformation du deuxieme element de support 60. 



transversaiement a proximite du plan longitudinal vertical median 
de Textremite avant 22a du bras 22, de maniere que les deux 
ailes de Textr^mite avant 22a du bras 22 soient agencees 
transversaiement entre les deux deuxiemes elements de support 

5 60, et le pivot 56 associ6 s'etend transversaiement vers 
I'exterieur du bras 22 depuis la face laiterale externe 58a du 
premier element de support 58. 

Selon une variante de realisation de I'invention, 
representee aux figures 5a a 5c, le deuxieme element de support 

10 60 consiste en une joue longitudinale qui s'etend verticalement 
vers le haut depuis la face superieure 38s du corps 38, et qui 
comporte un orifice'transversal 72 qui delimite le logement 62. 

LMntroduction du pivot 56 dans le logement 62 s'effectue:itei 
aussi par un mouvement vertical vers le bas du bras 22 fiar 

15 rapport au connecteur 24. De ce fait, la parbi cylindrique 
transversale de I'orifice transversal 72 empeche Tlntroduction du 
pivot 56 dans le logement 62. ;i 

C'est pourquoi le deuxieme element de support 60 est 
deformable elastiquement, et il comporte une portion en forme file 

20 rampe 74, inclinee par rapport au plan longitudinal vertical '3u 
deuxieme element de support 60, et qui s'etend verticalement 
depuis le bord longitudinal superieur 60s du deuxieme element de 
support 60, jusqu'a la paroi cylindrique de I'orifice transversal 72. 
Lors de son introduction dans le logement 62, le pivot 56 

25 s'appuie sur la portion en forme de rampe 74, provoquant la 
deformation du deuxieme element de support 60, princlpalement 
de la portion en forme de rampe 74 qui s'escamote 
transversaiement pour le passage du pivot 56. 

De plus, Textremite 56a du pivot 56 qui s'appuie sur la 

30 portion en forme de rampe 74 est clianfreinee de maniere 
complementaire a la portion en forme de rampe 74, Cette portion 
chanfreinee coopere avec la. portion en forme de rampe 74 pour 
provoquer la deformation du deuxieme element de support 60. 
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Conformement a cette varlante de realisation de 
I'Invention, I'orlfice transversal 72 est un trou borgne qui est 
debouchant k I'une de ses extremites transversales, Ici I'extrennite 
transversale externe, par rapport au connecteur 24. 

-Le pivot 56 est port§ par le premier element de support 58 
qui est, agenc6 transversalement en vis-ii-vis de I'extremite 
ouverte de I'orifice transversal 72, c'est-a-dire ici, agence 
transversalement a I'exterieur du connecteur 24, et le pivot 56 
s'^tend transversalement depuis la face 58a du premier element 
de support .58 qui est en vis-a-vis de I'extremite ouverte de 
I'orifice transversal 72, c'est-a-dire Ici vers I'int^rleur du bras 22, 

On I'a represente aux figures 6a k 6c un autre mode de 
realisation de I'Invention dans lequel le premier element de 
support 58, et done le pivot 56, est un §l§ment du connecteur 24, 
et le deuxl^me element de support 60 est un element de 
I'extremite avant 22a du bras 22. 

La structure du premier element de support 58 et du 
deuxidme element de support 60, ainsi que du pivot 56, est 
simllaire h celle d^crite pour le mode de realisation precedent, 
c'est-a-dire que le deuxieme element de support 60 consiste en 
une joue longitudinale verticale comporte un orifice transversal 72 
deiimitant le logement 62,- et ie- premier element de support 58 
consiste en une aile verticale 76 qui porte sur une de ses faces 
laterales 58a le pivot 56. 

Blen entendu, et sera comprls que le deuxieme element de 
support 60 peut aussi comporter une pince eiastique 64 qui 
s'etend verticalement vers le bas depuis le dos 48 de I'extremite 
avant 22a du bras 22. 

La forme du logement 62 qui est compiementaire a celle du 
pivot 56, c'est-&-dire cyllndrique de section circulaire, permet un 
guidage en rotation autour de I'axe transversal A d'articulation du 
connecteur 24 par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22. 
Cependant, cette forme ne permet pas d'assurer un verrouillage 
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Conformement a cette variante' de realisation de 
rinvention, Torifice transversal 72 est un trou borgrie qui est 
d§bouchant a Tune de ses- extremites transversales, ici Textremite 
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qui est agence transversalement en vis-a-vis de Textremite 
ouverte de rorifice transversal 72\ c'est-a-dire ici, agence 
transversalement a Texterieur du connecteur 24. et le pivot 56 
s'etend transversalement depuis la face 58a du premier element 

10 de support 58 qui est en vis-a-vis de Textremlte "ouverte die 
rorifice transversal 72, c*est-a-dire ici vers Tinterieur du bras 22. 

On Ta represents aux figures 6a a 6c' un autre mode de 
rSalisation de Tinvention dans lequel le premier 6l6ment "-^e 
sujDport 58. et done le pivot 56. est un element du connecteur 24, 

15 et le deuxidme element de support 60 est uri element .de 
rextr6mite avant 22a du bras 22. i 

La structure du premier element de support 58 et ^du 
deuxieme element de support 60, ainsi que du pivot 56, est 
similaire a celle decrite pour le mode de realisation precedent, 

20 c'est-a-dire que le deuxieme element de support 60 consiste en . 
une joue longitudinale verticale comporte un orifice transversal 72 
delimitant le logement 62, et le premier Element de support 58 
consiste en une aile verticale qui porle sur une de ses faces 
Iat6rales 58a le pivot 56. 

25 Bien entendu, et sera compris que le deuxieme element de 

support 60 peut aussi comporter une pince elastique 64 qui 
s'etend verticalement vers le bas depuis le dos 48 de TextrSmitS 
avant 22a du bras 22. 

La forme du logement 62 qui est complementaire a celle du 

30 pivot 56, c'est-a-dire cylindrique de section circulaire, permet un 
guidage en rotation autour de Taxe transversal A d'articulation du 
connecteur 24 par rapport a Textremite avant '22a du bras 22. 
Cependant, cette forme ne permet pas d'assurer un verrouillage 
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en mouvement transversal du connecteur 24 par rapport au bras 
22. 

Ainsi, un jeu transversal peut exister entre le connecteur 
24 et le bras 22, provoquant des bruits desagreables et 

5 endommageant les divers elements de Tessuie-glace lors de son 
fonctlonnement. 

C'est pourquoi, comme on Ta represents aux figures 4a a 
4c et 6a a 6c, le premier element de support 58 et le deuxleme 
element de support 60 comportent chacun une face de guidage, 

10 ou "godron", ces faces etant les faces laterales longitudinales 
verticales en vis-a-vis des premiers et deuxiemes elements de 
support 58, 70, respectivement, et elles cooperent pour le 
guidage en rotation du connecteur 24 par rapport a I'extremite 
avant 22a du bras 22, 

15 Selon une varlante de cet aspect de IMnvention, 

representee aux figures 5a a 5c, la face longitudinale verticale du 
deuxieme element . de support 60 coop^re avec une face 
longitudinale verticale 78a en vis-a-vis d'une nervure de guidage 
78. 

20 La nervure de guidage 78 est realisee venue de matifere 

avec le premier element de support 58, c*est-a-dire avec le bras 
22 lorsque ie premier element de support 58 est realise venu de 
matiere avec le bras 22, ou blen elle est realisee venue de 
matiere avec le connecteur 24 lorsque le premier element de 

25 support 58 est realise venu matiere avec le connecteur 24. 

De plus, la nervure de guidage 78 est positionnee 
transversalement sur le bras 22 ou le connecteur 24 
respectivement, de maniere que la nervure de guidage 78 et ie 
premier element de support 58 soient repartis de part et d'autre 

30 du deuxieme element de support 60. 

Ainsi, comme on peut le voir aux figures 5a a 5c, lorsque le 
premier Element de support 58 est situe en vis-a-vis de la face 
externe du deuxieme element de support 60, par rapport au 
connecteur 24, la nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de 



la face interne du deuxieme element de support . 60, et 
inversement, lorsque le premier element de support 58 est situe 
en vis-a-vis de la face interne du deuxieme element de support, la 
nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face externe 

5 deuxieme. element de support... . 

Par ailleurs, pulsque Textremite avant 22a du bras 22 et le 
connecteur 24 sont symetriques par rapport au plan P, lorsque la 
nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face interne 
du deuxieme element de support 60, Textremite avant 22a du bras 

10 22 ou le connecteur 24 comporte une seule nervure de guidage 
78, ou blen les deux nervures 78 sont reliee de maniere> former 
un seul element, dont chacune des faces laterales de guidage 78a 
s'appuie contre une face laterale longitudinale yerticale interne du 
deuxieme element de support 60. 

15 Dans le mode de realisation represents aux figures 3a a 

' * 3c, le deuxieme element de support 60 . comporte une pinc.e 
elastique 64 qui revolt le pivot 56. Lorsque le la nervure dg 
guidage 78 ou le premier el.^ment de support ,58 s'appuie sur urie 
face Iat6rale de la pince elastique 64 les frottements g^neres 

20 peuvent alors s'opposer k I'ouverture de la pince 64 et doni.c 
rendre le montage du connecteur 24 sur rextr6mite avant 22a du 
bras 22 plus difficile pour I'utilisateur. 

Pour supprlmer le contact entre la pince Elastique 64 et la 
nervure de guidage 78, ou le premier element de support 58, le 

25 deuxieme element de support 60 comporte deux joues 
longitudinales verticales 80 reparties de part et d'autre de la 
pince elastique 64 dont la face laterale 80a en vis-a-vis du 
premier element de support 58 ou de la nervure . de guidage, 
forme la face d'appui, et fait sail.lie transversalement. par rapport a 

30 la pince elastique 64. 

De plus, pour que le guidage en rotation du connecteur 24 
par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22 solt le plus efficace 
possible, c'est-a-dire pour 6vlter que le c'onnecteur 24 ne pivote 
par rapport a l'extremit6 avant 22a. du bras 22 autour d'un axe 
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la face interne du deuxieme §l§ment de support 60, et 
inversement, lorsque le premier Element de support 58 est situ§ 
en vis-^-vis de la face interne du deuxieme element de support, la 
nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face externe 
deuxieme element de support. 

Par ailleurs, puisque I'extremite avant 22a du bras 22 et le 
connecteur 24 sont symetriques par rapport au plan, lorsque la 
nervure de guidage 78 est situee en vis-a-vis de la face interne 
du deuxieme element de support 60, I'extr6mlt§ avant 22a du bras 
22 ou le connecteur 24 comporte une seule nervure de guidage 
78, ou bien les deux nervures 78 sont reli6e de mani§re a former 
un seul Element, dont chacune des faces laterales de guidage 78a 
s'appuie centre une face latdrale longitudinale verticals interne du 
deuxidme 6l6ment de support 60. 

Dans le mode de realisation represents aux figures 3a a 
3c, le deuxieme element de support 60 comporte une pince 
elastique 64 qui regoit le pivot 56. Lorsque le la nervure de 
guidage 78 ou le premier element de support 58 s'appuie sur une 
face laterals de la pince elastique 64 les frottements generes 
peuvent alors s'opposer a I'ouverture de la pince 64 et done 
rendre le montage du connecteur 24 sur l'extremit§ avant 22a du 
bras 22 plus difficile pour Tutillsateur. 

Pour supprimer le contact entre la pince Elastique 64 et la 
nervure de guidage 78, ou le premier element de support 58, le 
deuxieme Element de support 60 comporte deux joues 
longitudinales vertlcales 80 reparties de part et d'autre de la 
pince 6lastlque 64 dont la face laterale 80a en vis-a-vis du 
premier Element de support 58 ou de la nervure de guidage, 
forme la face d'appui, et fait saillie transversalement par rapport a 
la pince elastique 64. 

De plus, pour que le guidage en rotation du connecteur 24 
par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22 soit le plus efficace 
possible, c'est-a-dire pour §viter que le connecteur 24 ne pivote 
par rapport d I'extremite avant 22a du bras 22 autour d'un axe 
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sensiblement vertical, les faces laterales 80a des joues 80, qui 
torment des surfaces de guidage, sont elolgnees de maniere 
importante par rapport au logement 62 de maniere qu'elles 
s'6tendent de part et d'autre du corps 38 du connecteur 24, 

5 pref6rentiellement a distance de celui-cl. 

Puisque I'extremlte avant 22a du bras 22 est congu pour 
recouvrir entlerement le connecteur 24, iorsque I'utllisateur veut 
monter le connecteur 24 avec I'extremite avant 22a du bras 22, et 
du fait de la position du bras 22 par rapport au vehicule, il lui est 

10 relativement difficile.de positionner correctement le connecteur 24 
par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22, le posltionnement 
s'effectue alors "a I'aveugle", avec plus ou molns de reussite de 
la part de I'utilisateur. 

Les joues laterales 50 de I'extremite avant 22a du bras 2^* 

15 permettent de positionner transversalement le corinecteur 24 par 
rapport a I'extremite avant 22a du bras 22. Cependant, elles n^ 
permettent pas de le positionner longitudlnalement. 

C'est pourquoi, selon un autre aspect de iMnvention.i 
reprdsente aux figures 7a a 7c, I'extremite avant 22a du bras 22 

20. comporte deux nervures transversales vertlcales 84 qui s'etendent • 
verticalement vers le bas depuis la face inferieure 48i du dos 
superleur 48, et qui relient !es joues laterales 50. 

Les nervures transversales 84 sont agencees 
longitudlnalement par rapport au dos superieur 48 de maniere que 

25 Iorsque le connecteur 24 est en position montee avec I'extremite 
avant 22a du bras 22, elles s'etendeht de part et d'autre du 
connecteur 24. 

De plus, le connecteur 24 comporte des joues 
longitudinales verticales 80 qui s'6tendent verticalement vers le 
30 haut depuis le corps 38 du connecteur 24 dont le bord sup§rieur 
est conforme en forme de rampe. 

Ainsi, lors de I'introductiqn du pivot 56 dans le logement 
62, si le connecteur 24 n'est pas correctement positionne 
longitudlnalement par rapport a I'extremite avant 22a du bras 22, 



le bord inferleur 84i d'une nervure 84 vient en butee contre le 
bord superieur 80s d'une joue 80, signifiant a Tutilisateur le 
mauvais positionnement longitudinal du connecteur 24 at qu'il est 
necessaire de deplacer longitudinaiement celui-cl. 

5 . . . De plus, puisque Je botd superieur 80s de chaque joue 80 
est conformee en forme de rampe, lorsque le bord inferieur 84i 
d'une nervure 84 s'appule contre le bord superieur 80s de la joue 
80 associee, un effort vertical d'Insertion du connecteur 24 de la 
part de I'utilisateur provoque un mouvement longitudinal de celui- 

10 ci vers la position correcte par rapport a Textremite avant 22a du 
bras 22 dans laquelle le pivot 56 peut etre introduit dans le 
logement 62. 

Selon une variante de realisation (non representee), le 
positionnement longitudinal du connecteur 24 par rapport a 
15 Pextremite avant 22a du bras 22 est realise d*une part par une 
nervure 84 qui est situee en arriere du pivot 56, et d'autre part 
par la joue transversale verticaie 52 qui prolonge le dos superieur 
48 vers Tavant. 

Selon cette variante le bras 22 ne comporte qu'une seule 
20 nervure 84, ce qui simplifie la fabrication et reduit le polds du 
bras 22. 

Lorsque I'utilisateur desire manipuler le balai 20, 
notamment pour controler son etat d'usure, il Teloigne de la vitre 

25 a essuyer en faisant pivoter le bras 22 par rapport a la tete 
d'entrainement. Le balai 20 est alors apte a pivoter librement par 
rapport au bras 22 autour de Taxe A, et Tamplitude de ce 
pivotement est gen6ralement importante, ce qui est relativement 
genant pour Tutilisateur. 

30 C'est pourquoi le connecteur 24 et le bras 22 comportent 

des moyens permettant de limiter Tamplitude de pivotement du 
connecteur 24 autour de Taxe A. 

Comme on peut voir a la figure 7b, Tamplitude de 
pivotement dans un premier sens, ici le sens trigonometrique, est 
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limitee par le fait que la face superieure 30s du talon 30 de la 
raclette 26 vient en butee contre. le bord inferieur 84i d'une 
nervufe transversale 84, ici la nervure transversale 84 situee en 
arriere du pivot .56. 

5 Comme on. peut le voir a la figure 7c, I'amplitude de. 

pivotement dans ie deuxi^me sens, Ici le sens trigonometrique 
. inverse, est lirnltee par le. fait que le bord supdrieur 80s des joues 
80 du eonnecteur 24, qui sont situees en avant du logement 62, 
vient en but6e. contre la face inferleure 48i du dos superleur 48 du 

10 bras 22. 

Selon un mode de realisation prefere de I'lnvention, le bord 
inferieur 84i de la nervure transversale 84 sjtu§e en arriere du 
pivot 56, et les bords superieurs 80s des joues 80 situes en avant 
. du logement 62 s'etendent verticalement depuis la face inferieurp 

15 . 481 du dos superleur 48, ou depuis la face superieure 38s du 
corps 38 du eonnecteur 24, respectiyement, de maniere qufe 
Tamplltude de pivotement.du balai 20 par rapport au bras 22 dari^ 
un sens ou dans I'autre soit d'un angle predetermine. Get angl^e 
predetermine permet de conserver un appui du balai 20 sur |a 

20 vitre en chaque endrolt de celle-cl, et il est.de preference egaL^ 
10°. 

Selon un mode de realisation prefere de I'lnvention, le 
eonnecteur 24 presente aussi une .sym6trie par rapport k un plan 
vertical transversal median de sorte que les joues 80, et plus 
25 particulierement leurs bords superieurs 80s, soient symetrlques 
par rapport ci ce plan median. 

. Cette symetrie permet d'eviter a I'utilisateur une 
• verification de I'orientation du eonnecteur 24 par rapport au bras 
22 lors du montage, d'oO un gain de temps et une simplicite du 
30 montage pour Tutillsateur, mals aussi lors du premier montage en 
ijsine. • • ^ 

Ici la limitation de ramplltude de pivotement du. balai 20 
par rapport au bras 22 est realisee par'des moyens differents 
selon le sens du pivotement. Cependant, il sera comprls que les 
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moyens permettant de limiter ramplitude de pivotement peuvent 
etre identiques pour les deux sens de pivotement, ou bien 
inverses pour les deux sens de pivotennent, sans que Ton sorte du 
domaine de I'invention. 

5 De pJus, la limitation de ramplitude de pivotement du balai 

20 par rapport au bras 22 dans le sens trigonometrique inverse 
peut §tre realisee soit par Tintermedlalre d'une nervure 
transversale 84 ou bien par la joue transversale verticale 52 qui 
prolonge le dos superieur 48 vers Tavant. 

10 Un connecteur et un bras d'entraTnement qui sont chacun 

realises d'une seule piece par moulage d'une matiere plastique 
permettent d'une part de reduire le cout de fabrication de chacun 
de ces elements et d'autre part de reduire le temps d'assemblage 
du mecanisme d'essuie-glace. 
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REVENDICATIONS 
• 1. Essuie-glace de vehicule automobile qui comporte un 
balal d'essuyage (20) monte articule. a J'extremlte longltudinale 
avant (22.a) d'un bras d'essuie-glace (22) autour ,d'un axe 

5 transversal. horizontal (A)-par I'interm^diaire d'un connecteur (24), 
du type dans lequei le connecteur (24) comporte un corps 
(38) globalement horizontal dont la face Inferleure (381) porte des 
crochets (40) de fixation a un element de structure (34) du balai 
(20) porte la raclette (26) du balai (20), 

10 du type dans lequei la face superleure (38s) du corps (38) 

du connecteur (24) porte des moyens d'articulation .(46a) avec 
I'extremite (22a) du bras (22) autour de I'axe transversal 
d'articulation (A), 

du type dans lequei I'extremite (22a) du bras (22) comporte 

15 un dos (48) qui s'etend sensiblement horlzontalement au-dessus 
du connecteur (24) et qui porte des moyens d'articulation (46b) du 
connecteur (24) autour de I'axe transversal d'articulation (A), < 

du type dans lequei les moyens d'articulation du 
connecteur (46a, 46b) avec I'extremite (22a) du bras (22) 

20 comportent au molns un pivot (56) d'axe transversal coaxial a 
I'axe transversal d'articulation (A), qui s'etend transversalement 
depuis une face laterale (58a) d'un premier Element de support 
(58) associe appartenant a I'extremite (22a) du bras (22) ou au 
connecteur (24), et qui est apte a etre regu dans un logement (62) 

25 complementaire realise dans un deuxieme element de support 
(60) associe appartenant au connecteur (24) ou a I'extremite 
(22a) du bras (22), respectivement, 

et du type dans lequei le premier element de support (58) 
et/ou le deuxifeme §l6ment de support (60) comportent des 

30 elements deformables elastiquement pour permettre I'introduction 
du pivot (56) dans le logement (62) assocl6 et provoquer le 
verrouillage radial automatlque du pivot (56) dans le logement 
(62). 
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caracterise en ce que le premier element de support (58) 
et !e deuxieme element de support (60) sont realises venus de 
matiere par moulage en matlere plastlque avec le bras (22) ou le 
connecteur (24) respectivement. 

5 .... 

2. Essuie-glace salon la revendicatlon precedente, 
caracterise en ce que le bras (22) comporte des moyens pour 
positionner longitudmaiement le connecteur (24) par rapport k 
Textremite (22a) du bras (22) avant Tintroduction du pivot (56) 

10 dans le logement (62). 

3. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que I'extremite (22a) du bras (22) comporte 
deux nervures (84) transversales verticales qui relient les deux 

15 joues laterales (50) de I'extremite (22a) du bras (22) et qui sont 
reparties longitudinalement par rapport au dos (48) du bras (22) 
de maniere que le connecteur (24) s'etende longitudinalement 
entre les nervures transversales (84) lorsqu'il est en position 
montee entre les joues (50) de Textremlte (22a) du bras (22), 

20 

4. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise en ce que le connecteur'(24) comporte une portion en - 
forme de rampe (80s) qui est apte a cooperer avec le bord 
inferieur (84f) d'une nervure (84) pour positionner 

25 longitudinalement le connecteur (24) avant Tintroduction du pivot 
(56) dans le logement (62). 

5. Essuie-glace selon Tune quelconque des revendications 
precedentes, caracterise en ce que le connecteur (24) et le bras 

30 (22) comportent des moyens de limitation de Tamplitude du 
pivotement du balai (20), et du connecteur (24), par rapport au 
bras (22), autour de Taxe transversal (A) d'articulation. 
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6. Essuie-glace selon la revendlcation 5, caracterise en ce 
que le connecteur {24).comporte au mpins une joue (80) dont une 
surface superieure. (80s) vient en butee centre la face inferleure 
(48i) du dos (48) de I'extremite (22a). du bras (22) pour une 
position angulaire extreme du balai. (20) par rapport au bras (22). 

7. Essule-glace selon la revendication 6 ou 7, en 
combinaison avec la revendlcation. 3, caracteris6 en ce qu'au 
molns une nervure transversale . (84) du bras (22) s'etend 
verticalement vers le bas de mani^re que la face superieure (30s) 
de la raclette (26) vienne en but6e centre le bord Inferleur (841) 
de la nervure (84) , pour une position angulaire extreme du balai 
(20) par rapport au bras (22).. 

• • . • . . I 

8. Essuie-glace selon I'une quelconque des reyendicatioQS 

pr6cedentes, caracterise en ce que le deuxierrie element ^e 
support (60) comporte une pince elastique (64) dont les facfs 
internes (66i) en vis-&-vls des branches (66) de la pince (a4) 
comportent chacune une portion concave (68) qui delimite @n 
partie le logement (62), et dont les branches (66). sqnt 
globalement artlculees autour d'un axe transversal de manifere ^ 
s'6carter pour . permettre I'Introduction du pivot (56) dans le 
logement (62). 

9. Essuie-glace selon la revendication pr6cedente, 
caracterise en ce que les branches (66) de la pince elastique (64) 
s'etendent globalement verticalement de maniere que le pivot (56) 
soit apte a §tre introduit verticalement dans le logement (62) 
associe. 

! 10. Essuie-glace selon I'une .quelconque des 
revendicatlons 1 a 7, caract§rise en ce que le deuxieme element 
de support (60) consiste en une joue longitudinale vertlcale qui 
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6. Essuie-glace selon la revendication 5, caracterise en ce 
que le connecteur (24) comporte au moins une joue (80) dont une 
surface superieure (80s) vient en butee centre la face inferieure 
(48i) du dos (48) de l*extremite (22a) du bras (22) pour une 

5 position angulaire extreifie du balai (20) par rapport au bras (22). 

7. Essuie-glace selon la revendication '5 ou 6. en 
combinaison avec la revendication 3, caracterise en ce qu'au 
moins une nervure transversale (84) du bras (22) s'etend 

10 verticalemerit vers le bas de maniere que la face superieure (30s) 
de la raclette (26) vienne en butee centre le bord inferieur (84i) 
de la nervure (84), pour une position angulaire extreme du balai 
(20) par rapport au bras (22). 

15 8. Essuie-glace selon Tune quelconque des revendications 

precedentes, caracterise en ce que le deuxieme element de 
support (60) comporte une pince elastique (64) dont les faces 
internes en vis-a-vis des branches (66) de la pince (64) 
comportent chacune une portion concave (68) qui delimite en 

20 partie le logement (62), et dont les branches (66) sent 
globalement articulees autour d'un axe transversal de maniere a 
s'ecarter pour permettre I'introduction du pivot (56) dans le 
logement (62). 

25 9. Essuie-glace selon la revendication pr§cedente, 

caracterise en ce que les branches (66) de la pince elastique (64) 
s'etendent globalement verticalement de maniere que le pivot (56) 
soit apte a etre introduit verticalement dans le logement (62) 
associe. 

30 

10. Essuie-glace selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 7, caract6rise en ce que le deuxieme element 
de support (60) consiste en une joue longitudinale verticale qui 
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comporte un orifice (72) transversal de section circulaire 
cjellmitant le logement (62). 

11.. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
5 caracterise -en oe que la joue (60) comporte une portion en forme 
de rampe (74) qui s'etend depuis le bord longitudinal libre de la 
joue jusqu'a I'orifice transversal (72), sur laquelle s'appuie le 
pivot (56) lors de son introduction dans le logement (62), pour 
provoquer la deformation desr elements deformables 
10 elastiquement. 

12. Essuie-glace selon la revendication precedente, 
caracterise eii ce que la joue (60) est deformable elastiquement. 

■f 

13 13. Essuie-glace selon I'une des revendications 11 ou 12, 

caracterise en ce que I'extremite libre (56a) du pivot (56*) est 
chanfrein§e et est apte a cooperer avec la portion en forrfje de 
rampe (74) de la Joue lors de I'introduction du pivot (56) dans le 
logement (62). ? 

20 . ■ ■ • «■= 

14. Essuie-glace selon I'une des revendications 
precedentes, caracterise en ce' que le deuxieme element de 
support (60) comporte une face laterale longltudinale verticale 
(60a) avec laquelle coopere une face longltudinale verticale en 

25 vis-a-vis (58a) appartenant au premier element de support (58) 
pour le guidage en rotation du connecteur (24) par rapport k 
I'extremite avant (22a) du bras (22). 

15. Essuie-glace selori I'une quelconque des 
30 revendications 1 a 13, caracterise en ce que le deuxieme element 

de support (60) comporte une face laterale longltudinale verticale 
(^Oa) avec laquelle coopere une face de guidage longltudinale 
verticale (78a) en vis-^-vis appartenant a une nervure (78) pour le 
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guidage en rotation du connecteur (24) par rapport a rextremite 
avant (22a) du bras (22). 

16. Essuie-glace selon I'une des revendications 14 ou 15, 
5 en combinaison avec la revendication 8, caract^rise en ce que le 

deuxidme element de support (60) comporte au moins une joue 
longitudinale verticals (80), dont la face laterals (80a) en vis-a-vis 
du premier element de support (58) associ6 fait saillie 
transversalement par rapport k la pince (64) pour former une 
10 surface de guidage en rotation. 

17. Essuie-glace selon la revendication precedents, 
caracterlse en ce qus le connecteur (24) comporte deux joues 
longitudinales verticales (80) reparties longitudinalement de part 

15 et d'autre de la pince (64) , et en ce que les faces laterales (80a) 
des joues (80), formant les surfaces de guidage s'^tsndsnt 
longitudinalement de part et d'autre du corps (38) du connecteur 
(24). 

20 18. Essuie-glace selon la revendication 16 ou 17, 

caracterise en ce que le premier element de support (58) et la 
nervure (78) sont repartis- transversalement de part et d'autre du 
dsuxieme element de support (60). 

25 19. Essuie-glace selon I'une quelconque des 

revendications precedentes, caracterise en ce que le premier 
element de support (58) est un element du connecteur (24), et en 
ce que le deuxieme element de support (60) est une partie de 
rextremite (22a) du bras (22). 

30 

20. Essuie-glace selon la revendication precedente, en 
combinaison avec la revendication 15, caracteriss en ce que la 
nsrvure (78) est une partie du connecteur ('24). 
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.21.. Essuie-glace s.elon I'une quelconque des 
revendications 1 ^ 18, caracteris6 en ce que le premier element 
de support (58) est un Element de I'extremite (22a) du bras (22), 
et en ce que le deuxleme element de support (60) est une partie 
du connecteur (24). 

22. Essuie-glace selon la revendicatlon prep^dente, en 
combinaisoh avec la revendicatlon 15, caract6rise eii ce que la 

. nervure (78) est une partie de l'extr§mite (22a) du bras (22). 

23. Essuie-glace selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, caracterise en ce que le connecteur 
(24) et I'extremite (22a) du bras (22) sont chacun symetriques par 
rapport a un meme plan longitudinal vertical median, de manlere 
que le connecteur (24) comporte deux premiers elemerVts de 
support (58) ou deux deuxidmes elements de support (60), et 
I'extremite (22a) du bras (22) comporte deux deuxiemes ele,rnents 
de support (60) ou deux premiers elements de support (58) 
respectlvement. 

24. Essuie-glace selon la revendicatlon pr^cedente, en 
comblnaison avec la revendicatlon 20 ou 22, caract6ris6 en ce 
que la nervure (78) est agencee transversalement entre deux 
deuxiemes Elements de support (60). 
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